RdestPicoGCS

Instrukcja uzytkownika

Uniwersalna ptytka Raspberry Pi Pico 2 dla toru RdestLBC — strona naziemna i powietrzna

Wersja oprogramowania 0.3.1 (pole Version w skrypcie Lua)

Dotyczy ptytek dostarczanych z wgranym i zaprowizjonowanym (zaszyfrowanym)
oprogramowaniem

Zakres zachowanie po uruchomieniu, zasilanie, predkosci transmisji, skrypt Lua. Modut ESP32
sterujacy odbiornikiem wideo (SteadyView) nie jest opisany w tej instrukcji.
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RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika
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RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika

1. Do czego stuzy ptytka

RdestPicoGCS to jedno, wspdlne oprogramowanie dla kazdej ptytki Raspberry Pi Pico 2 (RP2350) w torze
sterowania RdestLBC. Dwie takie same ptytki tworzg tgcze: jedna znajduje sie po stronie naziemnej (w gniezdzie
modutu JR Micro w radiu), druga po stronie powietrznej (przed modutem ELRS TX). Miedzy nimi biegnie para
RS485. Ptytka sama rozpoznaje, gdzie jest zamontowana, i przetgcza sie w odpowiednig role.

Ptytki s dostarczane z wgranym oprogramowaniem-— nie trzeba niczego wgrywac ani programowacé. Wystarczy
zamontowad, zasili¢ i (opcjonalnie) ustawi¢ parametry skryptem Lua w radiu.

1.1 Co jest potrzebne
e Radio z EdgeTX, w ktérym w ustawieniach modelu External RF = CRSF.

e Skrypt elrs.lua w wersji Rdest (z projektu RdestLink) w katalogu /SCRIPTS/TOOLS na karcie radia.
Zwykly skrypt ExpressLRS nie wystarcza — nie widzi ptytki naziemnej, gdy za nig nie ma modutu ELRS TX; i
moze zawiesi¢ radio w przypadku préby pofaczenia z modut po stronie powietrznej.

e Po stronie powietrznej: modut ELRS TX (ELRS 3 lub 4) w gniezdzie JR Micro.

e Pare przewoddéw RS485 (A, B) oraz wspdlng mase miedzy strong naziemng a powietrzna.

2. Tryby pracy
Ptytka ma trzy tryby. Kazdy jest osobnym urzadzeniem CRSF, wiec skrypt Lua pokazuje je pod wtasnymi nazwami.
Tryb Gdzie Co robi Urzadzenie w Lua
GroundBox gniazdo JR w radiu przekazuje CRSF z radia przez RS485 do ,GroundBox” —w Other
(domysliny) skrzynki powietrznej; predkosé facza podaza | Devices
za radiem
RdestFIBER gniazdo JR w radiu kieruje CRSF z radia do UART kontrolera ,RdestFIBER” — strona
lotu (FC) i udaje odbiornik; odsyta gtéwna (jak modut TX)
telemetrie FC
AirBox skrzynka powietrzna taczy RS485 z portem S.PORT modutu ELRS | ,AirBox” —w Other Devices
TX

i Tryb AirBox ustawia sie wytgcznie automatycznie

AirBox nie da sie wybrac recznie — ani w Lua, ani z innego miejsca. Ptytka wchodzi w ten tryb tylko wtedy, gdy
wykryje modut ELRS TX. Dzieki temu ptytka Zle ustawiona nigdy nie utknie w trybie, z ktérego nie ma wyjscia bez
ponownego wgrania oprogramowania.

W trybie AirBox opcja Auto Detect jest wymuszona na On i ukryta.

3. Zasilanie i potaczenia

3.1 Napiecia zasilania

Element Napiecie Uwagi

Pico 2 — pin VSYS (39) 1,8-5,5V, zalecane 5,0V | Zasilaj ze stabilizowanej przetwornicy 5 V. Nigdy nie
podawaj napiecia akumulatora wprost. Pin 3V3 OUT
(36) jest wyjsciem, nie wejsciem zasilania.
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RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika

Element

Modut RS485-TTL

Strona naziemna - Zrodto

Napiecie
5V (4,75-5,25 V)

VBAT z gniazda JR (pin 3):

akumulator radia, 2S, do

Uwagi

Na 3,3 V modut jeszcze odbiera, ale nie nadaje —tgcze
wyglada na ,pot-zywe”.

Tylko przez przetwornice 5 V. VBAT nie moze trafi¢
bezposrednio na Pico ani na modut RS485.

ok. 8,4V

akumulator 4-6S (ok. 12— | Przez dwie przetwornice: LM2596 ustawiony na 10,0 V

25,2V) (modut ELRS TX, wejscie JR pin 3: 5-12 V) oraz
przetwornice 5 V (Pico, RS485). Upewnij sig, ze
przetwornica 5V znosi 25,2 V.

Strona powietrzna - Zrédto

Wyjsécie RXD modutu RS485 (zasilanego z 5 V) podaje
do 5V na wejsécie GP1 — znane, zaakceptowane
obcigzenie; transceiver 3,3 V je usuwa.

Poziomy logiczne Pico 3,3V

A\ Przed pierwszym wtaczeniem
Ustaw napiecia wyjsciowe przetwornic (10,0 Vi 5,0 V) zanim podtgczysz do nich Pico, modut TX i RS485.

Sprawdz polaryzacje zasilania i to, ze masy wszystkich elementow sg potgczone.

3.2 Potaczenia — strona naziemna

Elementy: Pico 2, przetwornica 5 V, gniazdo JR Micro (5 goldpindw, pin 1 na dole), modut RS485—TTL, rezystor R1
1kQ.

Z Do Sygnat

JR 1 (CRSF / S.PORT) R1 1 kQ - GP4 (pin 6); GP5 (pin 7) na ten CRSF, jeden przewdd do pinu JR 1
sam wezet (inwersja)

JR2 GND masa

JR3 przetwornica 5 V — IN+ (tylko tu) VBAT radia

przetwornica OUT+ (5 V) Pico VSYS (39) i VCC modutu RS485 +5V

GPO (pin 1) TXD modutu RS485 UARTOTX, 3,3V
RXD modutu RS485 GP1 (pin 2) UARTO RX
RS485A/B A / B strony powietrznej RS485 + /-
GND (wszystkie) wspolna masa, takze do strony masa

powietrznej

Piny JR 4i 5 nie sg podtaczone. Etykiety TXD/RXD modutu RS485 sg nazwane od strony mikrokontrolera — tgczy
sie je wprost (TXD do GPO, RXD do GP1), bez krzyzowania.
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RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika

3.3 Potaczenia — strona powietrzna

Elementy: Pico 2, przetwornica 5V, LM2596 (10 V), gniazdo JR Micro z modutem ELRS TX, modut RS485-TTL,
rezystor R1 1 kQ.

Z Do Sygnat

bateria + (4-6S) IN+ LM2596 oraz IN+ przetwornicy 5V +V

bateria — IN— obu przetwornic i wspdlna masa masa

LM2596 OUT+ (10,0 V) JR3 +10 V dla modutu ELRS TX
przetwornica OUT+ (5 V) Pico VSYS (39) i VCC modutu RS485 +5V

GP4 (pin 6) przez R1 1 kQ, GP5 (pin | wspdlny wezet - JR 1 (CRSF / S.PORT) CRSF do modutu ELRS TX (inwersja)
7)

JR2 GND masa

GPO (pin 1) / GP1 (pin 2) TXD / RXD modutu RS485 UARTO TX / RX

RS485A/B A / B strony naziemne;j RS485 + /-

Piny JR 4 i 5 nie sg podfaczone. Doktadne schematy na poziomie pinéw (z tabelami potaczen) znajdziesz w plikach
draw.io: strona naziemna i strona powietrzna (wersje PL). Wariant, w ktédrym zamiast RS485 uzywany jest
konwerter swiattowodowy z UART-em TTL 3,3 V, ma osobny schemat — piny Pico sg takie same.

4. Co robi ptytka po wtaczeniu

Fabrycznie ptytka ma ustawiony tryb GroundBox i Auto Detect = On. Ponizej — co sie dzieje zaleznie od miejsca
montazu. Ustawienia sg zapamietywane i przezywajg wytgczenie zasilania.

4.1 Montaz po stronie naziemnej (gniazdo modutu w radiu)

Radio z EdgeTX zasila gniazdo i od razu zaczyna nadawac CRSF, wiec ptytka widzi ruch na S.PORT od pierwszej
chwili.

1. Start. Ptytka startuje jako GroundBox. Piny nieuzywanego UART-a sg ustawione w stan spoczynkowy
(wysoki), zeby modut RS485 nie nadawat bez potrzeby.

2. Szukanie predkosci radia. Jesli radio jeszcze nie zostato ,ustyszane”, ptytka co 1 sekunde prébuje
kolejnych predkosci: 400000, 115200, 5250000, 3750000, 1870000, 921600, 2250000 boddéw. Zwykle trwa
to utamek sekundy, w najgorszym razie ok. 7 s. W tym czasie dioda miga szybko (10 Hz).

3. Ustalenie predkosci tacza. Gdy radio utrzyma sie na jednej predkosci przez 500 ms, ptytka ustawia te samg
predkos¢ na tgczu RS485 do skrzynki powietrznej (jesli jest to 115200, 400000 albo 921600).

4. Praca. Ptytka przekazuje ramki CRSF z radia na RS485 bez zmian, a odpowiedzi skrzynki powietrznej
(telemetria modutu TX, odpowiedzi Lua) wstawia do okna odpowiedzi radia. Dioda pokazuje stan tacza
(rozdz. 7).

5. Ochrona przed pomytka. Dopodki przez S.PORT ptynie ruch z radia, ptytka nie sprawdza, czy za nig nie ma
modutu TX — wiec w radiu nigdy nie przetaczy sie sama na AirBox. Dopiero gdy linia zamilknie (radio
wytaczone, ptytka zasilana z innego zrédfa), po 3 s zaczyna co jakis czas wysytac zapytania; kolejne
nieudane proby sg odstawiane coraz dalej: 3s,10s, 30 s, potem co 60 s.

i Ptytka naziemna lezgca na biurku

Jesli ptytka naziemna jest zasilana, radio jest wytaczone i do jej S.PORT podtgczono modut ELRS TX (np. na stole),
moze po wykryciu modutu przetaczy¢ sie na AirBox. Aby temu zapobiec, ustaw Auto Detect = Off (rozdz. 6.5).
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RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika

Co widac¢ w skrypcie Lua, gdy tarcuch dziata: strona gtéwna to modut ELRS TX w skrzynce powietrznej (dostepny
przez obie ptytki), a w Other Devices — GroundBox, AirBox i odbiornik. Gdy skrzynka powietrzna jest wytgczona
lub nie odpowiada, po ok. 3 s strona gtéwna pokazuje No TX module, a w Other Devices jest sama ptytka
GroundBox.

W trybie RdestFIBER ptytka sama jest ,modutem TX” widzianym przez radio (strona gtéwna Lua) i obstuguje
kontroler lotu na UART-ze FC (GP12 = TX, GP13 = RX; potaczenie krzyzowe TX->RX). Radio widzi wtedy LQ 100
przy ptynacej telemetrii FC, w przeciwnym razie 0; RSSI jest state (<50 dBm, a —130 dBm bez ramek).

4.2 Montaz po stronie powietrznej (przed modutem ELRS TX)

Modut ELRS TX sam nigdy nie nadaje, dopdki ktos sie do niego nie odezwie — linia S.PORT jest wiec cicha. To
odrdznia skrzynke powietrzng od radia.

1. Pierwsze uruchomienie (ptytka fabryczna). Ptytka startuje jako GroundBox, lecz nie styszy zadnego ruchu.
Po 1 s ciszy zaczyna sondowac: przez 3 s wysyta zapytania z predkoscig 400000. Dioda daje krotkie btyski 4
Hz.

2. Wykrycie modutu TX. Gdy modut odpowie dwukrotnie, ptytka zapisuje role AirBox i po ok. 0,3 s restartuje
(dioda swieci ciggle). Cata operacja trwa zwykle ok. 6 s od wiaczenia.

3. Modut TX wtaczony pdiniej niz Pico. Nieudana proba jest powtarzana co 1 s, bez ograniczenia liczby proéb.
Modut zostaje znaleziony w ok. 4 s od chwili, gdy zacznie odpowiadac.

4. Kolejne uruchomienia. Ptytka startuje od razu jako AirBox. Predkos$¢ startowa to 921600; potem
automatycznie rozpoznaje predkosé tgcza RS485 (115200 / 400000 / 921600) i ustawia te samg predkosc
na porcie S.PORT modutu TX. Radio jest Zzrédtem prawdy dla predkosci catego taricucha.

5. Utrata tacza RS485. Jesli przez 3 s nie ma poprawnej ramki z radia, ptytka przestaje nadawa¢ do modutu
TX, zwalnia pin S.PORT i nastuchuje, czy nie jest przypadkiem w radiu (7 predkosci po 150 ms; dioda 4 Hz).
Przy co najmniej 10 ramkach EdgeTX w jednym oknie przetgcza sie na GroundBox (zapis + restart). Gdy
facze RS485 wrdci wezesniej — pracuje dalej jako AirBox.

i Przenoszenie ptytki

Ta sama ptytka moze zmieni¢ miejsce: z radia do skrzynki powietrznej (sondowanie, rozdz. 4.2) i z powrotem
(nastuch radia). Wymaga to Auto Detect = On — w AirBox jest on wymuszony. Automatyczna zmiana roli nastepuje
najwyzej raz na uruchomienie.

Jesli ptytka po przeniesieniu nie zmienia roli, sprawdz w rozdz. 8 (rozwigzywanie problemow).

Co wida¢ w skrypcie Lua: strona AirBox (w Other Devices) z polem Mode = AirBox (auto) tylko do odczytu. Po
stronie radia strona gtéwna to modut ELRS TX, a drugi wpis w Other Devices to GroundBox, jesli radio faczy sie
przez ptytke naziemna. Gdy radio jest podtgczone do skrzynki powietrznej bezposrednio (np. port AUX RF), lista
nie zawiera GroundBox.
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5. Predkosci transmisji

Caty tancuch (radio <> ptytka naziemna ¢ RS485 <> ptytka powietrzna ¢ modut TX) pracuje na jednej
predkosci, narzuconej przez radio: tej, ktorg ustawiono w EdgeTX dla External RF. Predkosci tagcza nie ustawia sie

na ptytce.

Odcinek

Radio (EdgeTX) <> ptytka
naziemna (S.PORT)

Ptytka naziemna ¢ ptytka
powietrzna (RS485)

Ptytka powietrzna > modut
ELRS TX (S.PORT)

Sondowanie modutu TX
(wykrywanie roli)

RdestFIBER <> kontroler lotu
(UART FC)

Predkos¢

automatyczna: 400000, 115200,

5250000, 3750000, 1870000, 921600,

2250000
115200, 400000 lub 921600

taka sama jak na taczu RS485

400000

420000 (domyslnie), 400000, 921600,

115200

Uwagi

Ptytka sama dopasowuje sie do radia. Préby
co 1s, pierwsza to 400000.

Réwna predkosci radia. Zmiana predkosci w
radiu: ponowne zestrojenie ok. 2 s (115200),
do ok. 20 s (921600).

Ptytka powietrzna nadaje modutowi TX z
predkoscia tacza; modut dopasowuje sie
sam. Predkos¢ startowa 921600.

Stata, niezalezna od ustawien.

Wybierane polem FC Baud w Lua. Musi
zgadzac sie z ustawieniem portu w FC.

921600 (zalecane: 400000).

A\ Predkosci, ktére nie przejda przez tacze RS485

Jesli w radiu ustawisz External RF na 1,87 M, 2,25 M, 3,75 M lub 5,25 M, ptytka naziemna ustali te predkos¢ po
stronie radia, ale tacze do skrzynki powietrznej pozostanie ciche. Pole Link pokaze np. 1.87M unsupported,
tytut Lua — ,Radio baud unsupported”, a dioda bedzie Swieci¢ prawie ciggle. Wybierz w radiu 115200, 400000 lub

6. Konfiguracja skryptem Lua

6.1 Uruchomienie

1. W radiu: Model - Ustawienia modelu - External RF = CRSF (tryb modut zewnetrzny).
2. Uruchom narzedzie ExpressLRS (elrs.lua Rdest) z menu SYS = TOOLS.

3. Poczekaj, az skrypt zataduje liste urzadzen. Ptytki znajdziesz w Other Devices (na dole strony gtdownej).

Opisy ponizej dotyczg wytgcznie ptytek Pico. Pola samego modutu ELRS TX i odbiornika pochodzg od tych
urzadzen. Pola odpowiadajgce za modut sterujgcy odbiornikiem wideo nie sg tu omawiane.
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6.2 Strona GroundBox (ptytka w radiu)

GroundBox D
Mode GroundBox

Auto Detect On

LED Status

Radio Invert On

Link UP 400k 250/s

Radio 400k 250/s

Version 0.3.1

Chip ID

> Other Devices
[-- EXIT (Lua r18-rdest.2) --]

Rys. 1. Strona GroundBox (ilustracja poglgdowa, TX16S mk3)

Pole

Mode

Auto Detect

LED

Radio Invert

Link (tylko odczyt)

Radio (tylko
odczyt)

Version (tylko
odczyt)

Chip ID (tylko
odczyt)

Wartosci

GroundBox / RdestFIBER

Off / On

Status / Off

Off / On

UP 400k 250/s, DOWN
400k, DOWN no radio,
1.87M unsupported

np. 400k 250/s

np.0.3.1

16 znakow hex

Domyslnie | Znaczenie

GroundBox | Rola ptytki w radiu. Zmiana: odpowiedz, zapis i restart
po ok. 0,3 s.

On On: ptytka moze sama przetgczy¢ sie na AirBox, gdy
wykryje modut TX. Off: wybrana rola jest stata i ptytka
nigdy nie sonduje.

Status Status: dioda pokazuje stan (rozdz. 7). Off: dioda
wytgczona (poza sygnatem 5 Hz).

On Polaryzacja sygnatu S.PORT po stronie radia.

Standardowo On — nie zmieniaj bez potrzeby.

Stan tgcza RS485 do skrzynki powietrznej: UP = skrzynka

odpowiada (predkos$é i liczba ramek na sekunde),
DOWN = brak odpowiedzi, ,no radio” = radio nie
nadaje, ,,unsupported” = predkosc radia
nieobstugiwana.

Predkos¢ wykryta po stronie radia i liczba ramek na
sekunde.

Wersja oprogramowania ptytki.

Unikalny numer uktadu RP2350 — identyfikuje konkretng

ptytke.
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AirBox

Mode

LED

Link

ELRS TX

VRX

Version

Chip ID

> Other Devices

RdestPicoGCS — instrukcja uzytkownika

6.3 Strona AirBox (ptytka w skrzynce powietrznej)

AirBox (auto)
Status

UP 400k

0K 287/s
ONLINE 5800
0.3.1

fedcba9876543210

[-- EXIT (Lua r18-rdest.2) --]

Pole

Mode (tylko
odczyt)

LED

Link (tylko odczyt)

ELRS TX (tylko
odczyt)

Version, Chip ID

Rys. 2. Strona AirBox (ilustracja poglgdowa, TX16S mk3)

Wartosci

AirBox (auto)

Status / Off

UP 400k, SCAN

OK 287/s,No telem

jak wyzej

Domyslnie

Status

Znaczenie

Rola nadawana wytacznie automatycznie; nie mozna jej
zmienic.
Jak w GroundBox.

UP = ptytka ztapata predkosc tacza RS485 i j3 podaje;
SCAN = szuka predkosci (nie styszy radia).

Czy modut ELRS TX odpowiada i ile ramek telemetrii na
sekunde.

Chip ID to jedyny sposdb odczytania numeru ptytki po
zamontowaniu skrzynki powietrznej (port USB jest
niedostepny).

Pola Auto Detect i Radio Invert w trybie AirBox sg ukryte (Auto Detect wymuszone na On).

Na stronie wystepuje tez pole VRX — dotyczy modutu sterujgcego odbiornikiem wideo i nie jest omawiane w tej

instrukcji.
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6.4 Strona RdestFIBER (ptytka w radiu potaczona z FC)

RdestFIBER 0/250 C|
Mode RdestFIBER

Auto Detect On

FC Baud 420000

Telemetry On

LED Status

Radio Invert On

Link 0K 50/s

Radio 400k 250/s

Version 0.3.1

Chip ID 0123456789abcdef

> Other Devices
[-- EXIT (Lua r18-rdest.2) --]

Rys. 3. Strona gféwna RdestFIBER (ilustracja poglgdowa, TX16S mk3)

Pole Wartosci Domyslnie | Znaczenie

Mode GroundBox / RdestFIBER - Wybor roli ptytki w radiu (jak w 6.2).

Auto Detect Off / On On Jak w GroundBox.

FC Baud 420000 / 400000 / 921600 | 420000 Predkos¢ UART-a kontrolera lotu. Zmiana dziata od razu.
/115200

Telemetry Off / On On On: telemetria z FC jest przekazywana do radia. Off: nie

jest.
LED, Radio Invert jak w 6.2 Status / On | Jak w GroundBox.

OK = FC wysyta telemetrie (liczba ramek/s), No data =
brak danych z FC.

Link (tylko odczyt) | OK n/s,No data -

Radio, Version, tylko odczyt - Jak wyzej.
Chip ID

6.5 Typowe czynnosci

Przetaczenie ptytki naziemnej na RdestFIBER (i z powrotem). Otworz strone ptytki w Other Devices, w polu
Mode wybierz RdestFIBER (lub GroundBox). Ptytka odpowie, zapisze ustawienie i po ok. 0,3 s zrestartuje sie w
nowym trybie. Po restarcie ponownie wybierz j3 z listy urzadzen.

Wytaczenie automatycznego wykrywania. Ustaw Auto Detect = Off (tylko w GroundBox/RdestFIBER). Wybrana
rola zostaje na state, ptytka nigdy nie sonduje — dobre dla ptytki naziemnej zasilanej poza radiem. Nie réb tego
na plytce przeznaczonej dla skrzynki powietrznej — z Auto Detect = Off nie przetgczy sie na AirBox.

Wytaczenie diody. Ustaw LED = Off. Dioda nadal miga 5 Hz, jesli ptytka zgtasza ,,Unauthorized HW”.
Odczyt numeru ptytki. Pole Chip ID na stronie ptytki. Przydatne do identyfikacji zamontowanych skrzynek.

Zmiany pol wybieranych sg zapisywane automatycznie i zostajg po wytgczeniu zasilania. Przywrécenie ustawien
fabrycznych wykonuje sie z portu serwisowego USB (czynnos¢ serwisowa, nie dotyczy zamontowanych skrzynek).
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6.6 Komunikaty w pasku tytutu

Skrypt Lua co sekunde pyta ptytke o stan. Gdy stan jest dobry, w tytule pojawia sie C (potgczono). W innym

wypadku tytut na przemian pokazuje komunikat:

Komunikat

No air box

Radio baud unsupported

No ELRS TX telem

No FC telem

Unauthorized HW

Gdzie

GroundBox

GroundBox

AirBox

RdestFIBER

kazdy tryb

7. Dioda LED na ptytce

Dioda to wbudowana dioda Pico. Gdy w Lua ustawiono LED = Off, jest wygaszona — z wyjatkiem sygnatu

,Unauthorized HW”.

Sytuacja

GroundBox: tgcze jeszcze
nieustalone

GroundBox: facze ustalone,
ruch ptynie

GroundBox: facze ustalone,
cisza

GroundBox: predkos¢
nieobstugiwana

AirBox: tgcze nieustalone

AirBox: tgcze ustalone

Sondowanie / nastuch roli

Przetaczanie roli
RdestFIBER: spokdj
RdestFIBER: ruch

Ptytka niezautoryzowana

Wyglad

miganie szybkie, 10 Hz

2 krétkie btyski na sekunde

1 krotki btyskco 2 s

Swieci prawie ciaggle (800 z 1000
ms)

miganie szybkie, 10 Hz

1, 2 lub 3 krétkie btyski na
sekunde

krotkie btyski 4 Hz

Swieci ciggle
powolne przetaczanie co ok. 1's
prawie ciaggte swiatto

miganie 5 Hz (nawet przy LED =
Off)

Znaczy

skrzynka powietrzna nie odpowiada na tgczu
RS485

radio pracuje na predkosci, ktérej facze nie
obstuguje (rozdz. 5)

modut ELRS TX nie odsyfa telemetrii

kontroler lotu nie wysyta telemetrii (wytgczony,
zta predkos¢, zamienione TX/RX)

ptytka nie jest autoryzowana — nic nie jest
przekazywane (rozdz. 9)

Znaczenie

radio jeszcze nie ,ustyszane” albo predkosc tacza nie
zostata zastosowana

skrzynka powietrzna odpowiada

radio nadaje, ale skrzynka powietrzna milczy (wytgczona,
brak RS485)

radio pracujena 1,87 M /2,25M/3,75M /5,25 M

brak ramek z radia po RS485

predkosc¢ tgcza: 1 = 115200, 2 = 400000, 3 = 921600

ptytka sprawdza, czy za nig jest modut TX (w radiu) lub
radio (w skrzynce)

zapis ustawienia i restart (utamek sekundy)
ptytka czeka na ramki
ptyng ramki z radia

oprogramowanie nie przekazuje niczego; w Lua:
»,Unauthorized HW” (rozdz. 9)
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8. Rozwigzywanie probleméw

Objaw

W Lua nie ma zadnych urzadzen
Pico; skrypt sie zawiesza

Link: DOWN no radio

Link: ... unsupported, dioda
Swieci prawie ciaggle

,No air box”, Link DOWN 400k

Ptytka w skrzynce powietrznej
zostaje GroundBox

Skrzynka powietrzna: dioda 10 Hz
bez konca

,No ELRS TX telem”

Ptytka naziemna przetaczyta sie na

AirBox

Ptytka przeniesiona z skrzynki do
radia zostaje AirBox

RdestFIBER: Link No data

Dioda miga 5 Hz; ,Unauthorized
HW”

Radio zawiesza sie przy
przewijaniu listy urzadzen

Prawdopodobna przyczyna

zwykty skrypt ExpressLRS; External RF
nie jest CRSF

radio nie nadaje po S.PORT

predkosc¢ radia poza 115200 / 400000
/921600

skrzynka powietrzna wytgczona lub
brak RS485

Auto Detect = Off; modut ELRS TX nie
zasilony (brak 10 V na JR 3) lub
S.PORT Zle podtaczony

brak ramek z radia po RS485

modut TX nie odpowiada na S.PORT

byta zasilana przy wytaczonym radiu,
a do jej S.PORT podtaczono modut
ELRS TX

radio wytaczone, External RF # CRSF
albo tacze RS485 nadal zywe (druga
ptytka nadaje)

zta predkos¢ FC Baud; zamienione
TX/RX; FC bez telemetrii

ptytka nie jest zaprowizjonowana lub
ma obce oprogramowanie

znany bfad zwyktego skryptu ELRS dla
urzadzen bez pol
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Co zrobié

uzyj elrs. lua Rdest; ustaw External RF =
CRSF

sprawdz External RF = CRSF, pofaczenie JR 1
(R1 + GP4/GP5) oraz mase

zmien w radiu predkos¢ External RF na
400000

sprawdz zasilanie skrzynki, A/B (nie
zamieniaj), VCC modutu RS485 =5V,
wspdlng mase

wtgcz Auto Detect = On; sprawdz LM2596
(10,0 V), JR 1iR1; po ok. 6 s od wtgczenia
modutu powinien nastgpic restart na AirBox

wtgcz ptytke naziemng i radio; sprawdz A/B i
zasilanie obu modutéw RS485

sprawdz? zasilanie 10 V, JR 1, rezystor R1 i
potaczenie GP4/GP5 do jednego wezta

zamontuj ja w radiu i wtgcz radio: gdy RS485
milczy przez 3 s, ptytka wykryje radio i wrdci
do GroundBox. Ptytke naziemng uzywang
poza radiem zabezpiecz: Auto Detect = Off

wtgcz radio z External RF = CRSF i odfacz
RS485 (lub wytacz drugg ptytke) —po 3's
ciszy ptytka sprawdzi radio i przetaczy sie
sama

ustaw FC Baud zgodnie z FC (domyslInie
420000), potacz GP12->RX i GP13&TX
kontrolera

skontaktuj sie z dostawcy (rozdz. 9)

uzyj elrs. lua Rdest, w ktérym to
naprawiono
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9. Aktualizacja i bezpieczenstwo oprogramowania

e Oprogramowanie na ptytce jest zaszyfrowane i podpisane przez producenta. Ptytka uruchamia wytacznie
oryginalne, podpisane obrazy; nie da sie na niej uruchomi¢ obcego ani zmodyfikowanego
oprogramowania.

¢ Nie wgrywaj plikéw UF2 metoda ,,przeciagnij na dysk” i nie podtgczaj debugera — ptytka tego nie
przyjmie, a niewtasciwy obraz moze spowodowaé, ze sie nie uruchomi.

¢ Aktualizacje dostarcza producent jako pliki . rdfw; wgrywa sie je narzedziem RdestUpdater (potgczenie
USB). Ustawienia (rola, FC Baud itd.) po aktualizacji zostaja.

o Jesli ptytka po aktualizacji lub wigczeniu w ogéle sie nie uruchamia (brak diody), skontaktuj sie z dostawca
— odzyskanie wymaga zwykle przytrzymania przycisku BOOTSEL przy wiaczaniu zasilania.

10. Podsumowanie parametrow

Ptytka Raspberry Pi Pico 2 (RP2350), nie wersja W

Zasilanie VSYS 1,8 — 5,5 V (zalecane 5,0 V ze stabilizatora); logika 3,3 V

Modut RS485-TTL zasilanie 5 V, automatyczny kierunek (bez DE/RE), potaczenie
potdupleksowe

Predkos¢ tacza RS485 115200 / 400000 / 921600 (narzucona przez radio)

Predkos¢ UART FC (RdestFIBER) 420000 (domyslnie), 400000, 921600, 115200

Tryby GroundBox (domysiny), RdestFIBER — wybor reczny; AirBox — tylko

automatycznie

Wykrywanie roli w skrzynce powietrznej ok. 6 s od wigczenia modutu TX; modut TX wtgczony
podzniej — ok. 4 s po jego odpowiedzi

Konfiguracja skrypt Lua elrs.lua Rdest, pola: Mode, Auto Detect, FC Baud, Telemetry,
LED, Radio Invert

Wersja oprogramowania 0.3.1
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